Declaro, bajo mi responsabilidad, que el Proyecto presentado con el titulo

CONTROL DE NAVEGACION DE UN CUADRICOPTERO MEDIANTE
GESTOS

en la ETS de Ingenieria - ICAI de la Universidad Pontificia Comillas en el

curso académico 2017/2018 es de mi autoria, original e inédito y

no ha sido presentado con anterioridad a otros efectos. El Proyecto no es
plagio de otro, ni total ni parcialmente y la informacién que ha sido tomada

de otros documentos esta debidamente referenciada.

Fdo.: Javier del Rio Lépez-Corona Fecha: 07/ 07/ 2018

Autorizada la entrega del proyecto

EL DIRECTOR DEL PROYECTO

Fdo.: Juan Luis Zamora Macho Fecha: .0%./ .0%./ 2048







