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Abstract- 

Se presenta a continuaci&oacute;n la segunda parte del art&iacute;culo
&quot;Sistema para el control remoto de un robot mediante un navegador de
Internet&quot;. En el n&uacute;mero anterior se present&oacute; la
descripci&oacute;n general del robot y el sistema de comunicaciones que permite
cotrolar el robot desde cualquier navegador de internet utilizando como pasarela
el sevidor central del Instituto de Investigaci&oacute;n Tecnol&oacute;gica. En
este n&uacute;mero se muestra la interfaz gr&aacute;fica desarrollada en Java
que est&aacute; accesible en modo de demostraci&oacute;n en
http://www.iit.upco.es/palacios/robot
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