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Abstract- 

Este art&iacute;culo describe las bases para implantar un sistema de control en
un veh&iacute;culo autoguiado (AGV), realizado en el laboratorio del Instituto
de Investigaci&oacute;n Tecnol&oacute;gica de la Universidad Pontificia
Comillas. El sistema de control tiene una arquitectura basada en
microprocesador, utilizando un PC convencional y Linux-RT, con el objetivo de
minimizar costes y aumentar la flexibilidad en las acciones que el AGV puede
llevar a cabo. Se dar&aacute;n unas breves nociones de Linux-RT y se
expondr&aacute; la arquitectura de control.
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