Declaro, bajo mi responsabilidad, que el Proyecto presentado con el titulo “Control de
navegacion auténoma de un cuadricéptero en interiores” en la ETS de Ingenierfa - ICAl de la
Universidad Pontificia Comillas en el curso académico 2018 / 2019 es de mi autorfa, original e
inédito y no ha sido presentado con anterioridad a otros efectos. El Proyecto no es plagio de
otro, ni total ni parcialmente y la informacién que ha sido tomada de otros documentos esta
debidamente referenciada.

:X C‘V.B‘ OC.‘V\"SV‘(—\

Fdo.: BENNASAR VAZQUEZ, JORGE JACOBO Fecha: 0.7.7.044.2011

i

Autorizada la entrega del proyecto

LOS DIRECTORES DEL PROYECTO

-

Fdo.: ZAVIORA MACHO, JUAN LUIS Fecha: =/ 212014
Fdo.: GARCIA AGUILAR, JAVIER Fecha: . 7./.6.1 42T




